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@ Dispositif de coelioscopie operatoire multifonctionnel permettant d'effectuer differents gestes operatoires avec 
introduction d'lnstruments. 

@ L'invention concerne un instrument multifonctionnel de 
coelioscopie operatoire. 

Suivant l'invention, Tapparell est constitue d'au moins deux 
parties : une poignee (1) et une canule (2) ; la poignee 
comporte des moyens de commande electrique d'aspiration 
(15) et/ou d'injection (16) de liquide. des moyens (14) de 
commande electrique d'un coagulateur ou d'un laser chirurgicai 
et des moyens (18) de commande mecanique d'instruments 
rigldes ou souples. L*invention porte aussi sur les moyens de 
transmission, interieurs a la poignee, de la commande mecani- 
que ainsi que sur rorganisation des divers conduits dans ta 
poignee et dans la canule. L'invention porte aussi sur les 
moyens d'integration de i'instrument dans une installation de 
bloc operatoire. 

L'invention trouve son application dans les nombreux 
domaines de la coelioscopie operatoire. 
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Description 



La presente .:-!vention est du domaine des appa- 
reils chirurgicaux et elle a pour objet un instrument 
multifonctionnel pour les interventions de ciilrurgie 
endoscopique, dite aussi coelioscopique. 

On connait par une publication FR 2,474.857 (Ets 
BOUTMY. Inv. MANHES) un apparel! chirurgical 
plurifonctlonnel comprenant un tube combinant un 
espace de circulation de flulde et de guidage 
d'instruments ciiirurgicaux, Tespace de circulation 
de flulde etant subdivlse en plusieurs sous-espaces 
dont au molns un conduit d'aspiratlon de llqulde. 
Dans cet apparei! un tube, dit canule, est insere, au 
volsinage de Tune de ses extremites, dans un boitler 
formant poignee de manipulation ; des ajutages 
lateraux debouchent dans la canule au niveau de la 
poignee ; toujours au niveau de la poignee, on peut 
introduire dans la canule un Instrument tel que 
bistouri electrique. Cet appareil de I'art anterieur a 
fait les preuves de son efficacite ; cependant, son 
utilisation a permis de relever un certain nombre 
d'inconvenients ou d'insuffisances : limitation atrois 
du nombre des fonctions (incision, Irrigation, aspira- 
tion), difficulte de sterilisation puisque c'est la 
totalite de I'appareil qui doit etre portee a 200° C, 
necessite de multiplier le nombre des incisions pour 
Pintroduction d*autres instruments (ciseaux, pinces, 
laser, electrocoagulateurs, etc.). 

On pourra egalement, pour connaitre I'environne- 
ment de la technique proposee par la presente 
invention se reporter aux publications suivantes : US 
3.902.495 decrivant un dispositif de controle et de 
regulation d'un systeme d'aspiration, US 3.920.014 
decrivant un dispositif chirurgical permettant le 
controle de Tirrigation et de {'aspiration de fluides ; 
US 3.990.456 et US 4.030.502 decrivant des resecto- 
scopes a electrodes bipolaires par voles urinaires ; 
enfin la publication US 4.614,625 decrivant une 
canule gasthque. 

Le but general de la presente invention, a la 
lumiere de Texperience apportee par I'uti lisation de 
I'appareil invente par MANHES, et en raison de 
revolution des techniques connexes et des mate- 
riaux nouveaux apparus sur le marche, est de 
proposer un appareil chirurgical perfectionne visant 
a surmonter les inconvenlents et insuffisances 
rencontres avec Tappareit precite. 

Un premier but particulier de invention est de 
mettre a la disposition du chirurgien un appareil bien 
ergonomique facilitant sa manipulation et ameliorant 
la precision de son geste. 

Un deuxieme but particulier de Tinvention est de 
proposer un appareil qui soit facilement nettoyable 
et sterilisable pour ses parties en contact direct ou 
indirect avec les tissus de I'organisme. 

Un troisieme but pariculler est de proposer un 
appareil qui autorise I'adaption et la mise en oeuvre 
rapides et precises d'une grande variete d'instru- 
ments chirurgicaux proprement dits (pinces, bistou- 
ri, etc..) ou d'instruments d'observation (coelio- 
scope optique, micro-camera, etc.). 

Ainsi, et seion la presente invention, un appareil 



chirurgical destine a la coelioscopie operatoire, dit 
instrument multifonctionnel, du type constitue d'un 
5 tube, ou canule, a Tinterieur duquel peuvent etre 
introduits differents instruments, ledit tube pouvant 
permettre le passage de liquides corporels ou 
dMrrigation et comportant au voisinage de son 
extremite, dite externe, un ensemble, dit poignee de 
10 manoeuvre et de raccordement, est caracterise en 
ce qu'il comporte les dispositions suivantes, prises 
separement ou en combinaison : 

- la canule est une piece separable de la poignee ; 

- la poignee supporte une pluralite de moyens de 
15 commandes des diverses fonctions, actionnables 

simultanement ou separement par deux doigts de la 
meme main, a savoir : 

. des premiers et deuxiemes moyens de commande 

electrique de renvoi de liquide dMrrigation d'une 
20 part, et d'aspiration du liquide dirrigation ou de 

liquides corporels d'autre part, 

. des troisiemes moyens de commande electrique, 

soit d'un coagulateur thermique ou electrique, soit 

d'un laser chirurgical, 
25 . des moyens, dits quatriemes, de commande 

mecanique d'instruments rigides dits specifiques, 

et/ou d'instruments dits souples ; 

- I'appareil peut recevoir simultanement des instru- 
ments dits souples (pointe electrocoagulante mono- 

30 polaire, lame coupante, fibre optique conductrice de 
falsceau Laser, etc. ) et des instruments rigides qui 
peuvent etre soit des instruments conventionnels 
(pinces, ciseaux, Laser CO2, ponction etanche, etc... 
) comportant leurs propres moyens de manoeuvre, 

35 soit des instruments dits specifiques, conpus pour 
etre manoeuvres depuis la poignee. 

Suivant une forme de realisation, le tube precite 
est constitue d'au moins deux parties : une premiere 
partie entouree par la poignee proprement dite, une 

40 deuxieme partie formant la canule proprement dite, 
les deux parties pouvant etre raccordees Tune a 
I'autre. dans leur prolongement axial, ou. alternative- 
ment, etre separees Tune de I'autre. II resulte de 
cette disposition que la deuxieme partie qui sera 

45 celle en contact direct ou indirect avec les tissus 
peut etre nettoyee et sterilisee separement de la 
premiere et 11 en resulte par vote de consequence 
que la premiere partie peut etre d'une certaine 
complexite dans ses composants mecaniques ou 

50 electriques. 

De maniere avantageuse, le raccordement de la 
poignee a la canule est realise par le moyen d'un 
emboTtement a baionnette "quart de tour" et rampe 
helicoidale, un mecanisme de verrouillage par cli- 

55 quet assurant le maintien en position raccordee des 
deux parties de Tappareil. 

De fapon generale encore, la canule comporte au 
moins trois conduits le long de son axe : un conduit 
d'irrigation, un conduit de passage d'instruments de 

60 sectionnement souples de petit diametre, un 
conduit axial de guidage d'instruments rigides, 
pouvant former aussi conduit d'§vacuation ; en 
outre, la canule est solidaire d'une piece dite de 
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raccordement, approximativement en forme gene- 
rale de prisme a base poiygonale et comportant 
piusieurs faces iaterales et deux faces de base, Tune 
des faces Iaterales, perpendiculaire a I'axe de la 
canule, constituant une face de raccordement a la 
poignee. 

Avantageusement, le conduit axial bifurque dans 
la piece de raccordement, d'une part en un conduit 
axial emergeant a la face de raccordement, d'autre 
part, en un conduit lateral d'evacuation emergeant 
en un premier ajutage sur une premiere face laterale, 
dite de branchement, de la piece de raccordement ; 
avantageusement toujours. une vanne a tiroir pou- 
vant alternativement obturer ou iiberer le passage 
dans ie conduit axial, est disposee en travers du 
conduit axial, I'axe du tiroir de la vanne etant 
perpendiculaire a I'axe du conduit axial et suffisam- 
ment proche de la bifurcation precedente pour ne 
pas creer de volume mort de retention, tandis qu'un 
clapet situe dans un second ajutage, dit d'entree 
d'irrigation, rend unidirectionnel en direction de la 
canule le passage de liquide tout en garantissant 
une pression minimale d'irrigation, pouvant donner 
lieu a un jet destine a detacher et evacuer des 
particules organiques. 

Avantageusement le conduit de guidage est une 
partie cylindrique du conduit axial et il comporte 
lateralement au moins une partie excentree formant 
le conduit d'evacuation qui debouche dans le 
conduit lateral d'evacuation. 

Avantageusement encore, le conduit de passage 
d'instruments souples debouche a ladite face de 
raccordement en coincidence, lorsque les deux 
parties de I'appareii sont raccordees, avec son 
prolongement dans la poignee jusqu'a son de- 
bouche a une extremite superieure de cette der- 
niere. 

Suivant une autre disposition generate de I'inven- 
tion, la poignee a la forme generale d'un parallelepi- 
pede allonge dont Tune des faces de base consti tue 
une face de raccordement, et est perpendiculaire a 
ladite premiere partie du tube, I'axe de la poignee 
etant incline d'environ 15° par rapport a I'axe du 
tube, et au moins un poussoir est dispose sur une 
face, dite posterieure, de la poignee tandis qu'un 
autre poussoir. dit detente, est dispose sur une face 
dite anterieure de la poignee, poussoirs et detente 
etant situes au voisinage de I'extremite superieure 
de cette derniere, tandis qu'une manette de ma- 
noeuvre est disposee sur Tune des faces Iaterales 
de la poignee au voisinage de I'extremitee super- 
ieure de cetle-ci. 

Les poussoirs, dits plus haut premiers et deu- 
xiemes moyens de commande, des preference au 
nombre de deux disposes cote a cote, sont destines 
Tun a la commande d'une electrovanne d'irrigation, 
I'autre a la commande d'une electrovanne d'aspira- 
tion ; les poussoirs sont accessibles au pouce, 
separement ou simultanement. 

La detente, dite plus haut troisiemes moyens de 
commande, est accessible a Tindex ; elle est 
destinee a commander la mise sous tension ou le 
fonctiormement de divers appareils ou accessoires 
eiectriques. 

La manette constituant les sus-nommes qua- 



trieme moyens de commande mecanique, est desti- 
nee a la manoeuvre manuelle d'un instrument rigide, 
dit specifique. place dans le conduit de guidage 
et/ou d'un instrument souple place dans le conduit 

5 de passage ; la manette est reliee a un coulisseau 
entourant ladite premiere partie du tube dans un 
logement approprie de la. poignee, en vue de 
communiquer, par I'intermediaire du coulisseau et 
d'au moins un ergot interieur de celui-ci passant a 

10 travers une lumiere longitudinale pratiquee dans le 
tube, un mouvement axial a un organe d'un 
instrument rigide specifique place dans le tube, 

Le coulisseau, perce lui-meme axiatement dans le 
prolongement dudit conduit de passage d'instru- 

15 ments souples, supporte un mecanisme d'accouple- 
ment destine a lui accoupler un instrument souple 
passant dans le conduit de passage, et a permettre 
la manoeuvre en va-et-vient sous ia dependance de 
la manette, dudit instrument souple, ou, eventuelle- 

20 ment, de decoupler t'instrument souple du coulis- 
seau en cas de presence dans le tube d'instruments 
rigides non compatibles avec instrument souple, le 
coupiage ou le decouplage etant operes par un doigt 
palpeur faisant saillie a travers une lumiere dans le 

25 tube 

La presente invention sera mieux comprise et des 
details en relevant apparaltront a la description qui 
va etre faite d'une forme de realisation en relation 
avec les figures des planches annexees dans 
30 lesquelles : 

- les fig.1 et 2 sont des representations en 
perspective sous deux angles differents d'un 
appareil chirurgical de Tinvention, 

- les fig.3 et 4 sont des coupes axiales 
35 respectivement des premiere et deuxieme 

parties de I'appareii, 

- les fig.5 et 6 sont des vues de cote 
correspondant respectivement aux fig.3 et 4 
suivant les directions respectives A,B, 

40 - la fig.7 est une coupe transversale, a plus 

grande echelle, suivant le plan CC de ia fig.4, 

- la fig. 8 est une vue de dessus de la premiere 
partie suivant la direction D de la fig.5, 

- la fig.9 est une vue de dessus suivant la 
45 direction E de la fig.6, 

- la fig. 10 est une coupe transversale par un 
plan FF de la fig. 6, 

- la fig.1 1 illustre, a echeile tres agrandie, 
I'articulation de la manette visible sur les fig.3 et 

50 5, 

- Ia fig.1 2 est une coupe partielle suivant un 
plan GG de la figure precedente, 

- la fig. 13 est, a plus grande echelle que celle 
de la fig.3, une coupe par un plan transversal 

55 vue suivant la direction H de cette figure, 

- la fig. 14 est une coupe axiale correspondant 
a !a fig. 13 vue suivant la direction G de cette 
derniere figure, 

- les fig. 15 et 16 sont des coupes axiales a 
60 90° I'une de I'autre de la partie du conduit 

principal continu dans la poignee, 

- les fig. 17 et 18 representent de fagon 
analogue la partie superieure de deux instru- 
ments rigides "¥pecifiques,~ les fig.TS a 18 

65 permettant de comprendre le mode de cou- 
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plage et de manoeuvre de rinstrument rigide, et 
- la fig. 19 est une representation schemati- 

que de I'ensemble de ('installation et de divers 

accessoires utilisables avec rinstrument multi- 

fonctionnel de Tlnvention 
Sur les fig.1 a 6, la forme preferee de realisation de 
Tapparelf chirurgical de I'invention, apparait compo- 
see de deux parties 1 et 2, dites respectivement 
poignee et canule pouvant etre raccordees i'une a 
I'autre dans leur proiongement axial ; le raccorde- 
ment s'effectue suivant deux faces de raccordement 
3,3' par le moyen d'un emboitement 4,4' a bafonnette 
"quart de tour" et rampe helicoYdaie, un mecanisme 
de verrouillage par cliquet 5 assurant le malntien des 
parties 1 et 2 en position raccordee. 

La premiere partie, superieure,de I'appareil est 
constituee principalement par un premier tronpon 6 
d'un tube de guidage entoure par la poignee 
proprement dite 8 ; ia poignee proprement dite a une 
forme generaie de parallelepipede allonge incline 
d'environ une quinzaine de degres par rapport a 
I'axe 9 du tube principal, les faces d'extremlte 
inferieure 3 et superieure 11 etant perpendiculaires 
a I'axe 9 ; la poignee est un corps creux en deux 
parties moulees supportant ou contenant divers 
organes de commande ; on remarquera la forme 
ergonomique de ia poignee, en particulier les 
sculptures 12 de prise des doigts de la face 
anterieure et la forme lisse et galbee de la partie 
posterieure 13, assurant un positionnement precis 
de la poignee par rapport aux doigts et a la paume de 
!a main. Les organes de commande supportes par la 
poignee sont les suivants : sur la face anterieure, 
une detente 14 actionnable par I'index commande la 
mtse sous tension soit d'un coagulateur thermique 
ou electrique, soit d'un generateur Laser, soit de 
tout autre instrument associe a I'appareil. sur la face 
posterieure, un couple de poussoirs 15 et 16 
commandent respectivement Taspiration et I'injec- 
tion de liquide d'irrigation ; il est important de noter 
que ces deux poussoirs etant voisins. ils peuvent 
etre actionnes simultanement aussi bien que sepa- 
rement, par le pouce ; sur chacune des faces 
laterales, une lumiere 17,17' permet le passage 
d'une manette 18 pour ia commande manuelle de la 
mise en oeuvre d'instruments soit rigides soit 
souples, ces manettes pouvant etre installees aussi 
bien pour la main droite que pour la main gauche. On 
remarquera aussi un canal 10 de passage de cables 
de connexion electrique. 

La seconde partie, inferieure, de I'appareii est 
constituee essentiellement par la canule proprement 
dite 20 et par une piece de raccordement 21 
solidaire par construction de la canule (suivant une 
autre form de realisation, la canule proprement dite 
pourrait etre une piece separable de la piece de 
raccordement) ; la piece de raccordement 21 a la 
forme d'un prisme a bases polygonales 23,24, Tune 
des faces laterales constituant la face de raccorde- 
ment 3\ une autre face laterale comprenant un 
evidement 25 pour I'encliquetage du cliquet 5, une 
autre face laterale 26 comportant deux ajutages 27 
et 28 de passage de fluides. 

Sur la fig.7, il apparait que la canule est composee 
d'un tube exterieur ou chemise 30 entourant trois 



conduits separes par une matiere plastique ou 
ceramique 31 ; le conduit le plus important a une 
section de forme complexe comprenant une partie 
centrale circulaire 32 et deux parties laterales 
5 excentrees 33 : la partie centrale forme un conduit 
de guidage 32 pour des instruments rigides, eux- 
memes de section circulaire ; le deux parties 
laterales 33 constituent des conduits de retour 
d'irrigation ou d'aspiration ; un autre des conduits 

10 plus etroits est un conduit dit d'irrigation 34, tandis 
que le troisieme est un conduit de passage 35 
d'instruments souples. 

En se rapportant plus particulierement aux 
fig.3,4,7,8,9 et 10, il apparait comment le conduit de 

15 guidage 32 se separe, dans la piece de raccorde- 
ment, du conduit d'evacuation 33, en un conduit 
lateral 41 qui debouche a Texterieur de la piece de 
raccordement 21. Une vanne a tiroir 37 pourvu d'un 
alesage 42 est disposee en travers du conduit axial 

20 36 pour. Alternativement sous Taction d'un poussoir 
38 a rencontre d'un ressort 39, ouvrir ou fermer le 
conduit axial. Toujours dans ia piece de raccorde- 
ment 21, le conduit d'irrigation 34 forme un coude 
(fig.9) pour rejoindre I'ajutage 27 ; cet ajutage 27 

25 incorpore un clapet a bille 40 ne pouvant s'ouvrir a 
rencontre d'un ressort qui si une pression sufflsante 
du liquide d'irrigation est appliquee a I'ajutage. 

La fig.9 montre comment debouche a la face de 
raccordement 3' le conduit 35 d'instruments sou- 

30 pies, qui debouche aussi (fig. 8) a la face d'extremlte 
superieure 11 de la poignee 1. 

En relation avec les fig.1 1 a 18 plus particuliere- 
ment, va etre expliquee la manoeuvre de divers 
instruments utilisables avec Tappareil. Les moyens 

35 de manoeuvre comprennent essentiellement un 
coulisseau 50 deplapable axialement en va-et-vient 
par la manette 18 et une biellette 52 reliant le 
coulisseau a la manette (fig.3). 

Le coulisseau peut faire prise sur des instruments 

40 de deux categories : des instruments rigides 
pouvant etre introduits dans le conduit de guidage 
6,32, et des instruments souples pouvant etre 
introduits dans le conduit de passage 35. 

La prise du coulisseau sur les instruments 

45 souples est realisee par (e moyen d'un mecanisme 
d'accouplement 60 qui comprend un piece 61, dite 
loquet, logee dans un evidement lateral 62 du 
coulisseau et montee pivotante autour d'un axe 68 a 
i'encontre d'un ressort 63 ; le loquet comporte un 

50 orifice oblongue 64 et un doigt palpeur 65 destine a 
faie saiilte a travers une iumiere 66 dans I'espace 
interieur du conduit de guidage 6.32 ; le coulisseau 
50 est iui-meme perce d'un conduit axial 67 situe 
dans le proiongement du conduit de passage 35 ; 

55 I'orifice 64 peut, par pivotement du loquet etre place 
en regard du conduit 66, lorsqu'un instrument rigide. 
present dans le conduit de guidage 6,32, repousse le 
doigt palpeur 65 ; si un instrument souple est 
present dans le conduit 35 et dans le conduit axial 67 

60 du coulisseau, et qu'aucun instrument rigide n'est 
present dans le conduit de guidage 6.32, alors le 
loquet fait pression sur Tinstrument souple et couple 
celui-ci au coulisseau ; des lors. la manoeuvre du 
coulisseau en va-et-vient entrainera le va-et-vient de 

65 rinstrument souple. On remarquera aussi a I'examen 
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de la fig. 14 que la position haute du coulisseau, en 
raison de la forme en plan incline du dolgt palpeur 
65, libera necessairement Tinstrument souple. Le 
coulisseau 50 est en permanence sollicite en 
position haute par un ressort 75 (fig.b). II resulte de 
cet ensemble de dispositions qu'un instrument 
souple et un instrument rigide non compatible ne 
peuvent jamais faire satllie ensemble involontaire- 
ment a I'extremite inferieure de la canule. 

Revenant aux fig. 11 et 12, on remarque que la 
manette 18 est montee en prolongement de I'un de 
deux bras de levier 71,72 articules autour d'un axe 
73, I'arbre sur lequel est monte la manette etant 
lui-meme articule a la biellette 52 autour d'un axe 74. 

La prise du coulisseau sur les instruments dits 
rigides tel que cela ressort bien des fig. 15 a 18 est 
realisee par le moyen d'un couple d'ergots interieurs 
80 faisant une legere saillie a i'interleur du conduit de 
guidage 6,32 a travers un couple de lumieres 81 
(fig. 15, 16). Les fig. 17, 18 plus particulierement illus- 
trent la partie superieure d'un instument rigide 
comprenant une tete 85 solidaire d'un tube 86 se 
prolongeant jusqu'au voisinage de I'extremite de 
rinstrument (non represente sur la figure) ; une tige 
87 peut coulisser a I'interieur du tube 86 et se 
prolonge jusqu*au voisinage de I'extremite de rins- 
trument ; le tube 86 et la tige 87 sont relies 
respectivement a une machoire de la partie fonction- 
nelle de I'instrument, par exemple machoire de 
pinces coupantes ou de pinces prehensiles. La tige 
87 est reliee par une goupiile 88 a un organe tublaire 
89 entourant le tube 86 en passant a travers un 
couple de lumieres telles que 90 de ce dernier ; ainsi 
le mouvement de I'organe tubulaire 89 le long du 
tube 86 Induit un mouvement correspondant de la 
tige 87 a I'interieur de ce dernier ; on notera que les 
mouvements des pieces sus-decrites ne peuvent 
etre que des mouvements axiaux, la rotation etant 
interdite par la goupiile et les lumieres 90 ; I'organe 
tubulaire est pourvu d'un couple de rainures trans- 
versales telles que 91 diametralement opposees 
debouchant chacune dans une rainure transversale 
93, 1'ensembie de chaque rainure longitudinale 91 et 
transversale 93 formant une rainure en L renverse. 
L'introduction d'un instrument rigide par I'orifice 
superieur 94 de Tappareil s'effectue en faisant 
glisser les rainures 91 de I'organe tubulaire le long 
des ergots 80 puis en faisant effectuer une rotation 
de 90° a la tete de I'instrument ; au cours de ce 
mouvement de rotation des griffes 95 de la tete de 
rinstrument viennent faire prise dans ies rampes 96 
dans un embout de I'orifice 94, tel qu'un embout 
"bafonnette-quart de tour" de type connu. Dans 
cette derniere position, les ergots 80 en prise dans 
le fond des rainures transversaies 93 de I'organe 
tublaire 89 entraineront cet organe dans un deplace- 
ment correspondant a celui du coulisseau 50 sous la 
commande de la manette 18 non representee sur les 
figures. On doit remarquer en se reportant aussi a- la 
fig. 10 que la presence du tube 86 dans I'atesage 42 
du tiroir de la vanne assure la separation etanche 
entre les parties inferieure et superieure de I'appareil 

L'installation representee a la fig. 19 permettant 
une mise en oeuvre optimale de I'appareil 100 de 
invention regroupe une unite de conditionnement 



du fluide d'irrigation, une unite d'aspiration et de 
reception des liquides et tissus ponctionnes ainsi 
que I'ensemble des commandes principales d'irriga- 
tion, d'aspiration, d'eiectrocoagulation et de genera- 
5 tion des rayons Laser, 

L'unite de conditionnement du fluide d'irrigation 
comprend essentiellement un bain-marie 101 conte- 
nant une ou plusieurs poches souples telles que 102 
de contention sterile du fluide d'irrigation dans 

10 lesquelies peuvent puiser des pompes peristaltiques 
telles que 103 qui refoulent dans des ajutages tels 
que 27 sus-decrit, ou encore dans d'autres instru- 
ments tels que I'instrument 118 ; accessoirement 
supporte par le bain-marie un bocal 104 de reception 

15 est en relation avec une prise de vide 105 et une ou 
plusieurs electrovannes telles que 106 reliees a des 
ajutages tels que 28 sus-decrit. 

L'installation comprend en outre des alimenta- 
tions 107 et 108 pour les instruments d'electrocoa- 

20 gulation ou de thermocoagulation, ainsi que des 
generateurs 109 et 110 de faisceaux Laser de type 
CO2 ou Yag. 

On remarquera fa presence sur I'appareil 100 d'un 
bloc de raccordement 112 effectuant le raccorde- 

25 ment de I'appareil non seulement pour les arrivees et 
departs de fluides mais aussi pour le commandes 
electriques emanant de divers organes de com- 
mande que supporte la poignee ; il est indique que 
toutes le commandes electriques sont en basse 

30 tension continue (DC 24 V). 

On a enfin regroupe sur la fig. 19 des instruments 
utillsables par I'appareil en deux categories : d'une 
part, un ensemble d'instruments rigides 113 subdi- 
vise en instruments conventionnels 114 et en 

35 instruments dits specifiques 1 15, ces derniers etant 
du type represente aux fig. 17, 18 et d'autre part, 
d'instruments souples 116, les instruments souples 
et les instruments rigides conventionnels etant 
connus de I'art de la coelioscopie operatoire. 

40 Bien que Ton ait decrit et represente une forme 
particuliere de realisation d'un appareil multifontion- 
nel conforme a invention, il doit etre compris que la. 
portee de cette derniere n'est pas limitee a cette 
forme, mais qu'elle s'etend a tout appareil compor- 

45 tant les caracteristiques generates deflnies plus 
haut. 



ftevendications 

50 

1.-Appareii chirurgical destine a la coelio- 
scopie operatoire, dit instrument multifonction- 
nel, du type constitue d'un tube, ou canule, a 
rinterieur duquel peuvent etre introduits diffe- 

55 rents instruments, ledit tube pouvant permettre 

!e passage de liquide corporel ou d'irrigation et 
comportant au voisinage de son extremite, dite 
externe, un ensemble, dit poignee, de manoeu- 
vre et de raccordement, caracterise : 

60 en ce que : 

- la canule (2) est une piece separable de la 
poignee (1 ) ; 

- la poignee (1) supporte une piuralite de 
moyens de commandes des diverses fonctions, 

65 actionnables simultanement ou separement par 
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deux doigts de la meme main, a savoir : 

. des premiers (16) et deuxiemes (15) moyens 

de commande electrique de renvoi de liquide 

d'irrigation d'une part, et d'aspiration du liquide 

d'irrigation ou de liquides corporels d'autre 5 

part, 

. des troisiemes moyens (14) de commande 
electrique. soit d'un coagulateur thermique ou 
electrique, soit d*un laser chirurgical, 
. des moyens (18), dits quatriemes, de com- 10 
mande mecanique d'instruments rigides dits 
specifiques, et/ou d'instruments dits souples, 
d'ou tl resuite que I'appareil peut recevoir 
simultanement des instruments dits souples 
(pointe electrocoagulante monopolaire, lame 15 
coupante, fibre optique conductrice de faisceau 
Laser, etc..) et des instruments rigides qui 
peuvent etre soit des instruments convention- 
nels (pinces. ciseaux, Laser CO2. ponction 
etanche, etc.) comportant leurs propres 20 
moyens de manoeuvre, soit des instruments 
dits specifiques, conpus pour etre manoeuvres 
depuis la poignee ; 

2. - Appareil selon la revendication 1 , carac- 
terise: 25 
en ce que ledit tube est constitue d'au moins 
deux parties : 

- une premiere partie (6) entouree par la 
poignee (8) proprement dite, 

- une deuxieme partie (7) formant la canule 30 
proprement dite, 

les deux parties pouvant etre raccordees Tune 
a I'autre, dans leur prolongement axial, ou 
alternativement, etre separees Tune de Tautre ; 

3. - Appareils selon la revendication 2, carac- 35 
terise : en ce que la canule comporte au moins 

trois conduits le long de son axe : 

- un conduit (34) dit dMrrigation, 

- un conduit (35), dit de passage d'instruments 

de sectionnement souples de petit diametre, 40 

- un conduit (32) dit de guidage d'instruments 
rigides, formant aussi conduit d'evacuation 
(33), et 

en ce que la canule (7) est solidaire d'une piece 
dite de raccordement (21), approximattvement 45 
en forme generale de prisme a base polygonale 
et comportant plusieurs face laterales et deux 
faces de base. Tune (3') des faces laterales, 
perpendiculaire a I'axe (9) de la canule consti- 
tuant une face de raccordement a la poignee ; 50 

4. - Appareil selon la revendication 3, carac- 
terise : 

en ce que le conduit de guidage bifurque dans 
la piece de raccordement : 

- d'une part en un conduit axial (36) prolongeant 55 
le conduit de guidage (32) et emergeant a la 

face de raccordement, 

- d'autre part, en un conduit (41), dit lateral, 
d'evacuation emergeant en un premier ajutage 

f28) sur une premiere face laterale (26), dite de 60 
branchement, de la piece de raccordement, 
en ce qu'une vanne a tiroir (37) pouvant 
alternativement obturer ou liberer le passage 
dans le conduit axial, et dispose en travers du 
conduit axial (36), I'axe du tiroir de la vanne 65 



etant perpendiculaire a I'axe du conduit axial et 
suffisamment proche de la bifurcation prece- 
dente pour ne pas creer de volume mort de 
retention, 

tandis qu'un clapet (40), situe dans un second 
ajutage (27), dit d'entree d'irrigation, rend 
unidirectionnel vers ta canule le passage de 
liquide dans le conduit d'irrigation (34), tout en 
garantissant une pression minimale d'irrigation 
lequei jet d'irrigation peut servir a detacher des 
adherences fraiches ; 

5. - Appareil selon la revendication 4, carac- 
terise : 

en ce que le conduit de guidage comporte une 
partie cylindrique (32) reservee au passage 
d'instruments, et au moins un couloir lateral 
(33) menage pour Tevacuation des liquides ; 

6. - Appareil selon la revendication 4, carac- 
terise : 

en ce que ledit conduit de passage (35) 
d'instruments souples debouche a ladite face 
de raccordement (3') en coincidence, iorsque 
les deux parties de I'appareil sont raccordees, 
avec son prolongement dans la premiere partie 
de la poignee jusqu'a son debouche a une 
extremite superieure de cette derniere ; 

7. - Appareil selon Tune quelconque des 
revendicationsprecedentes, caracterise : 

en ce que la poignee (1) a la forme generale 
d'un paralleiepipede allonge dont I'une des 
faces de base constitue une face de raccorde- 
ment (31), et est perpendiculaire a ladite 
premiere partie du tube, 

en ce que I'axe de la poignee est incline 
d'inviron 15° par rapport a I'axe du tube 
principal, 

en ce qu*au moins un bouton poussoir (15,16) 
est dispose sur une face, dite posterieure, de la 
poignee qu'un autre poussoirt, dit detente (14), 
est dispose sur une face dite anterieure de la 
poignee, poussoirs et detente etant situes au 
voisinage de Textr^mite superieure de cette 
derniere, et 

en ce qu'une manette (18) de manoeuvre est 
disposee sur I'une des faces laterales de la 
poignee au voisinage de I'extremite superieure 
de celle-ci ; 

8. - Appareil selon la revendication 7, carac- 
terise : 

en ce que ladite manette est retiee a un 
coulisseau (50) entourant ladite premiere partie 
(6) du tube dans un logement approprie de la 
poignee en vue de communiquer par I'interme- 
diaire du coulisseau et d'au moins un ergot 
interieur (80) de celui-ci passant a travers une 
lumiere longitudinale (81) pratiquee dans le 
tube principal, un mouvement axial a un organe 
d'un instrument place dans le tube principal ; 

9. - Appareil selon la revendication 8, carac- 
terise : 

en ce que le coulisseau (50),. perce lui-meme 
axialement (67) dans le prolongement dudit 
conduit de passage (35) d'instruments souples, 
supporte un mecanisme (60.63,64,65) d'accou- 
plement destine a accoupler au coulisseau un 
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10. - Appareil selon Tune quelconque des 
revendications 4 a 9, caracterise : 
en ce que ie raccordement de la poignee a la 
canule est realise par te moyen d'un emboTte- 
5 ment a baronnette (4) "quart de tour" et rampe 

helicoTdale (4'), un mecanlsme de verrouiltage 
(5,25) par cllquet (5) assurant Ie maintien en 
position raccordee des deux parties (1,2) de 
Tappareil ; 

10 
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instrument souple passant dans Ie conduit de 
passage et permettre la manoeuvre en va-et- 
vient par I'intermediaire du coulisseau et de la 
manette dudit instrument souple, ou au 
contraire a decoupler I'instrument souple du 
coulisseau en cas de presence dans Ie tube 
principal d'instruments rigides non compatibles 
avec Tinstrument souple, Ie couplage ou Ie 
decouplage etant opere par un doigt palpeur 
(65) faisant saillie a travers une lumiere (66) 
dans Ie tube principal ; 
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